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 Proses pelepasan dan penormalan kubikel 20kV adalah untuk memastikan kubikel 

penyulang 20kV aman dan tidak bertegangan selama ini masih menggunakan kekuatan 

tarikan/ dorongan konvensional dimana operator Gardu Induk PLN harus menarik dan 

mendorong sendiri dengan tenaganya, membuat resiko loncatan flash over, salah 

kubikel, tersengat arus listrik dan efisiensi waktu dalam manuver pelepasan kubikel 

untuk maintenance menjadi lama. Salah satu contohnya, pada saat akan melakukan 

pemeliharaan rutin kubikel 20 kV yang letaknya dalam daerah berbahaya yakni di 

ruangan 20 kV. Potensi terjadinya kecelakaan pada saat kegiatan pekerjaan 

pemeliharaan khususnya di kubikel 20 kV sangat besar yang dapat menimbulkan  

kerugian bagi pekerja tersebut dan juga untuk perusahaan. Peralatan kubikel 20 kV ini 

berada di Gardu Induk PT PLN (Persero).  Maka dari itu alat Prototipe Rak Kubikel 20 

kV dengan Pendorong dan Penarik Otomatis ini dibuat. Alat ini berfungsi sebagai alat 

Pendorong dan Penarik Otomatis untuk Kubikel 20 kV pada saat manuver pelepasan 

dan penormalan beban, alat ini dapat mendorong dan menarik otomatis kubikel 20 kV 

menggunakan remote wireless sehingga dapat dikontrol dari jarak jauh sampai 12 m.  

Selain dapat mendorong dan menarik otomatis juga dilengkapi limit switch sebagai 

batasan kerja alat ini.  

 Perancangan tugas akhir dengan judul diatas diharapkan bisa membantu 

pelaksanaan manuver dan memberikan rasa aman operator dalam bekerja di ruangan 

20kV. 

Kata kunci : Kubikel 20kV, Penarik dan Pendorong Otomatis, Gardu Induk PT PLN, 

Wireless 
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ABSTRACT 

The process of releasing and normalizing the 20kV cubicle is to ensure that the 

20kV feeder cubicle is safe and non-voltage so long as it still uses conventional pulling 

force where the PLN Substation operator must pull and push himself with his strength, 

creating the risk of flash over jumps, wrong cubicles, electric shock and time efficiency 

in maneuvering the release of cubicles for maintenance is long. One example, when 

going to do routine maintenance of 20 kV cubicles which are located in dangerous 

areas, namely in the 20 kV room. The potential for accidents during maintenance work 

activities, especially in the 20 kV cubicle is very large which can cause harm to these 

workers and also to the company. This 20kV cubicle equipment is located at PT PLN 

(Persero) 's substation. Therefore, a 20kV Cubicle Shelf Prototype With Automatic Pull 

And Push Driver was made. This tool functions as an Automatic Pusher and Puller for 

20 kV Cubicles during the load release and normalization maneuver, this tool can push 

and pull 20kV cubicles automatically using a wireless remote so that it can be 

controlled remotely up to 12m. Besides being able to push and pull automatically it is 

also equipped with a limit switch as a working limit for this tool. 

The design of the final project with the title above is expected to help the 

implementation of maneuvers and provide a sense of operator safety in working in a 

20kV room. 

Keywords: 20kV cubicle, automatic towing and pusher, PT PLN substation, 

wireless. 
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