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ABSTRAK

Kebanyakan fasilitas parkir tidak memberikan informasi bahwa perparkiran sudah
penuh sehingga membuat pengguna jasa parkir harus memakan waktu lebih dari 10 menit
untuk menemukan slot parkir yang tersedia. Berdasarkan hal itu, sistem ini dirancang untuk
mempermudah pengendara yang hendak parkir dengan membuka dan menutup palang pintu
parkir secara otomatis serta memberikan informasi slot parkir yang masih tersedia. Pada
sistem ini proses pengambilan data menggunakan mikrokontroler sebagai komponen kendali
utamanya. Pengujian dilakukan secara simulasi pada prototype miniatur perparkiran. Prototype
menggunakan sensor ultrasonik untuk mengaktifkan palang pintu, motor servo sebagai
penggerak palang pintu masuk dan palang pintu keluar, sensor LDR mendeteksi keberadaan
mobil pada slot parkir. LDR ditempatkan dilantai pada setiap bidang slot parkir. Ketika ada
benda diatas LDR maka cahaya akan tertutup sehingga LDR mendeteksi benda dan mengirim
data pada Mikrokontroler. Mikrokontroler mendefinisikan bahwa tempat tadi sudah berisi
kendaraan dan menampilkan di PC bahwa parkiran sudah penuh atau belum. Hasil pengujian
sistem perparkiran ini dapat menampilkan kondisi masing-masing area parkir yang di
tampilkan di PC dengan menggunakan aplikasi visual basic sebagai penampilnya. Portal
masuk tidak dapat terbuka jika semua slot parkir telah terisi dan buzzer akan berbunyi sebagai

tanda alarm.
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ABSTRACT

Most parking facilities provide information that parking is full so that parking services
users should the more than 10 minutes to find available parking slots. Based on this the system
is designed to facilitate the riders who want to park by opening and closing the parking door
bar automatically and provide information on available parking slots. In this system the
process of data retrieval using microcontrollers as the main control componem. The test is
done simulated on miniature park parking prototype. The prototype uses ultrasonic sensors to
active the doorstop, servo motor as the driver of the entrance gate and exit rail, the LDR
sensors detect the presence of the car in the parking slot. LDR is placed on the floor on every
parking slot area. When there is an object above the LDR then the light will be closed so that
the LDR detects the object and sends data to the microcontroller. The microcontroller defines
that the place already contains the vehicle and displays on the PC (Personal Computer) that the
parking full or not. Parking system test result can display the condition of each parking area
displayed PC by using Visual Basic apllication as the viewer. Incoming ports can not be

opened if all parking slots are loaded and buzzer will be hawked as a marker.
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