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ABSTRAK 

 

Seperti yang sudah kita semua ketahui bahwa penggunaan bahan bakar 

konvensional seperti minyak dan batubara pada hampir semua sektor kehidupan 

terutama sektor kebutuhan energi listrik jelas menyebabkan semakin menipisnya 

persediaan sumber daya alam di Indonesia, dengan permasalahan yang kita hadapi saat 

ini mendorong upaya-upaya pengembangan energi alternatif terbarukan. Salah satu 

energi terbarukan yang mempunyai potensi sangat besar di kehidupan kita khusunya di 

Indonesia yang berada di wilayah tropis adalah energi matahari. 

Dari gambaran masalah diatas, penulis ingin mencoba memanfaatkan sumber 

energi matahari yang kemudian di konversi menjadi energi listrik dengan 

menggunakan sebuah alat yaitu Solar Cell dengan menambahkan alat sensor cahaya 

matahari untuk lebih mengoptimalkan daya serap alat tersebut. Solar Cell adalah 

pengubah energi matahari menjadi tenaga listrik. Posisi matahari yang selalu berubah 

terhadap permukaan bumi mengakibatkan solar cell hanya akan bekerja optimal pada 

siang hari saja. Untuk mengoptimalkan kinerja solar cell  sepanjang siang hari adalah 

dengan mengatur posisi permukaan solar cell selalu tegak lurus terhadap arah 

datangnya matahari. Kontrol posisi otomatis solar cell mempu meningkatkan kinerja 

solar cell dari posisi statis sebesar 1,73 Volt dc menjadi rata-rata sebesar 1,92 Volt dc 

pada posisi dinamis. Nilai arus solar cell statis adalah sebesar 1,09 Ampere, sedangkan 

pada posisi dinamis dengan menerapkan kontrol posisi mendapatkan arus rata-rata 1,29 

Ampere. Daya rata-rata daya solar cell statis adalah sebesar 0,17 Watt, sedangkan pada 

posisi dinamis dengan menerapkan kontrol posisi mendapatkan daya rata-rata sebesar 

0,23 Watt. Efisiensi daya dengan pengontrolan posisi solar cell otomatis adalah 

sebesar  rata-rata 32,44 %. 

Kata kunci: solar cell, sensor cahaya, kontrol posisi, posisi statis, posisi dinamis 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

ABSTRACT 
 

 

 As we know, the use of conventional fuels such as oil and coal in all sectors 

of life, especially in the electricity energy sector, that can make causes the depletion of 

natural resource supply in Indonesia, the problems can develop energy renewable 

alternative. One of the renewable energies that has enormous potential in our lives, 

especially in Indonesia, which is in the tropical region is solar energy. 

 From the description of the problem above, the author wants to try to use solar 

energy sources which are then converted into electrical energy by using a device called 

Solar Cell by adding a solar light sensor to further optimize the absorptive power of the 

tool. Solar Cell is a converter of solar energy into electricity. The position of the sun 

which is always changing to the surface of the earth causes the solar cell to only work 

optimally during the day. To optimize solar cell performance during the daytime is to 

adjust the position of the solar cell surface always perpendicular to the direction of the 

arrival of the sun. The automatic position control of solar cell can improve the 

performance of the solar cell from a static position of 1.73 dc to an average of 1.92 

volts dc in a dynamic position. The static solar cell current value is 1.09 Ampere, while 

in the dynamic position by applying position control, the average current is 1.29 

Ampere. The average price of static solar cell power is 0.17 Watts, while in a dynamic 

position by applying position control, the average power is 0.23 Watts. Power 

efficiency with automatic solar cell position control is an average of 32.44%. 
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