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ABSTRAK 

 

 Manusia menghabiskan sebagian besar waktunya berada  di dalam 

ruangan seperti di rumah, kantor, sekolah, ataupun di dalam kendaraan. Oleh 

karena itu, kualitas udara di dalam ruangan merupakan masalah yang perlu 

mendapat perhatia karena akan berpengaruh terhadap kesehatan manusia terutama 

pada anak-anak, orang lanjut usia, dan orang-orang yang memiliki sistem 

pernafasan yang sensitif. Berdasarkan latar belakang tersebut, maka dilakukanlah 

penelitian dengan membuat sistem pengendali kualitas udara berbasis arduino 

untuk mengatur atau menjaga kualitas udara secara otomatis agar tetap berada di 

tingkat yang aman untuk dihirup. 

 Sistem dibuat dalam bentuk miniatur ruangan tertutup dan menggunakan 

dua sensor untuk mengukur dan mendeteksi kualitas udara pada ruangan tersebut. 

Dua sensor yang digunakan antara lain, sensor MQ-2 untuk mendeteksi polutan 

kimia dan asap, dan sensor GP2Y1010AU0F untuk mendeteksi debu. Kedua 

sensor tersebut diintegrasikan dengan mikrokontroler Arduino sebagai pemroses 

dengan mengimplemetasikan logika fuzzy yang menghasilkan keluaran berupa 

nilai PWM untuk mengatur kecepatan putar kipas DC. 

 Hasil yang diperoleh adalah level kecepatan putar kipas dc dapat diatur 

berdasarkan polutan yang terdeteksi oleh sensor. Contohnya ketika sensor gas 

mendeteksi adanya polutan 5000 ppm dan sensor debu 0,5 mg/m3 dalam jumlah 

sedang maka kecepatan putar kipas dc sebesar 175 PWM. 
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ABSTRACT 

 

 Human spend most of their time indoors, such as home, office, school, or 

vehicle use. Therefore indoor air quality is a matter or concern because it 

affectshuman health primarily in children, the elderly, and those with sensitive 

respiratory systems. Based on that background, research is made possible by 

making air quality control based on arduino to regulate or maintain air quality 

automatically to remain ata safe level to breath. 

 The system was constructed in a miniature closed room and used two  

sensors to measure and detect the air quality of the room. Two sensors used 

include sensor MQ-2 to detect chemical pollutants and smoke, and sensor 

GP2Y1010AU0F to detect ulcers. Both sensors were integrated with a 

microcontroller Arduino for processing by implementing fuzzy logic which 

produce an output of PWM values to regulate the speed of the DC fan. 

 The result is the speed of a dc fan rotary level can be arranged according to 

pollutants that are detected by the sensord. For example, when gas sensor detected 

pollutant 5000 ppm and dust sensor detected 0.5 mg/m3, the speed of dc fan would 

be 175 PWM. 
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