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ABSTRAK

Terdapat 1.160.448 rumah tangga di Indonesia yang belum bisa menikmati
listrik. Karenanya untuk memenuhi kebutuhan penerangan pada malam hari harus
menggunakan sumber penerangan alternatif seperti lilin dan lampu minyak tanah
yang dimana hal itu sangat berisiko, karena berpotensi menimbulkan kebakaran dan
uap hasil pembakaran yang tidak baik bagi kesehatan. Selain itu, dapat pula
menggunakan sumber energi terbarukan, tetapi memiliki keterbatasan dalam
pemanfaatannya karena terpengaruh oleh kondisi lingkungannya. Oleh karena itu,
timbul pemikiran untuk merancang alat penerangan skala kecil, dimana alat ini
memanfaatkan energi potensial gravitasi bumi sebagai sumber dayanya.

Alat atau sistem ini membangkitkan listrik dengan bantuan tenaga manusia
yang disimpan dalam bentuk energi potensial gravitasi pada sebuah pemberat.
Sistem ini terdiri dari komponen pemberat, gearbox, generator, dan lampu LED.
Metode yang digunakan pada alat ini yaitu dengan memberikan pemberat pada
poros masukan gearbox sehingga menghasilkan perputaran pada gearbox dan dapat
dijadikan daya mekanik untuk memutar generator sehingga menghasilkan listrik
tanpa memerlukan baterai ataupun bahan bakar.

Dari hasil pengujian yang dimana dengan dimensi panjang 9,9 cm, lebar
10,9 cm, tinggi 18,05 cm, dan berat 410 gram. Ketika diberi massa pemberat 2 kg,
telah mampu menghasilkan energi listrik sebesar 0,060 watt, dan waktu nyala
lampu LED selama 90,6 detik atau 1,51 menit pada ketinggian 1,85 meter dengan
respons lampu LED menyala terang, cukup untuk menerangi ruangan kecil.
Berdasarkan hasil yang diperoleh lalu ditambah beberapa pengembangan lebih
lanjut, maka alat ini dapat menjadi sumber penerangan alternatif skala kecil baru.

Kata kunci: energi potensial gravitasi, konversi energi, penerangan alternatif,
rancang ulang, skala kecil.



ABSTRACT

There are 1,160,448 households in Indonesia that have not been able to
enjoy electricity. Therefore, to meet the lighting needs at night, alternative lighting
sources such as candles and kerosene lamps must be used, which are very risky,
because they have the potential to cause fires and steam from combustion which are
not good for health. In addition, it can also use renewable energy sources, but it has
limitations in its use because it is affected by environmental conditions. Therefore,
an idea arose to design a small-scale lighting device, where this tool uses the earth's
gravitational potential energy as its resource.

This tool or system generates electricity with the help of human power
which is stored in the form of gravitational potential energy in a ballast. This system
consists of ballast components, gearbox, generator and LED lights. The method
used in this tool is to give a weight on the gearbox input shaft so that it produces
rotation in the gearbox and can be used as mechanical power to rotate the generator
to produce electricity without the need for batteries or fuel.

From the test results where the dimensions are 9.9 cm long, 10.9 cm wide,
18.05 cm high, and 410 grams in weight. When given a weight of 2 kg, it has been
able to generate electrical energy of 0.060 watts, and the LED lamp light is 90.6
seconds or 1.51 minutes at a height of 1.85 meters with the LED light responding
brightly, enough to light a small room. Based on the results obtained and some
further developments, this tool can be a new small-scale alternative lighting source.

Keywords: gravitational potential energy, energy conversion, alternative lighting,
redesign, small-scale.
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